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Anwendung mid techniscbe Besohrelbung 



Die Erfindung besteht aus einem Zahnreinigungsgerat, welches 
elektromotorisch liber ein Winkelgetriebe ein auswechselbares, 
topfformiges Btlrstenpaar in Rotation verse tzt. 

Bei den bisber bekannten elektromotorisch betriebenen Zahnblirsten 

werden die BttrstenkSrper entweder hin- und herbewegt oder wie 

bei den bekanntgewordenen walzenfSrmigen BUrsten in nur eine 

Ricbtung gedreht, entweder links oder recbts herunu 

Bei dieser herkommlichen Art und Weise ist eine Reinigung der 

Z&hne immer nur in Richtung der Zahnlangsachse moglich, wobei 

die Bewegung quer zur ZahnlSugsacbse vermiBt wird. 

Diese mu8 urn eine optimale Reinigung zu erlangen mit anstengenden 

und ermttdenen Bewegungen des Zahnreinigungsgerates durcb die Hand 

und des Armes erreicht werden* 

Durch die bier beschriebene neue Reinigungsart wird eine optimale 
nicht anstrengende und nicht ermudende Zahnreinigung erreicht. 



Qerataufbau unci Funktlonsablauf' 



Das Gehause ( 1 ) des Zahnreinigungsger&tes besteht aus Kunst- 
stoff und beinhaltet verschiedene Bauteile die wie Colgt arbeiten. 
Die Energie wird aus einem aufladbaren Akkumulator ( 3 ) be- 
zogen.Hierdurch wird ein eingebauter Elektromotor ( 2 ) ange- 
trieben, Dieser versetzt die Motorantriebswelle ( 21 ) in eine 
Drehbewegung ( Rotation ). Diese Rotation wird Uber die Getriebe- 
zahnrader ( 4 ) auf die Antriebsachse ( 5 ) Ubertragen # 
Ura diese Rotation ira Winkel auf die BUrstenpaare ( 13 ) zu Uber- 
tragen wurde das Ende der Antriebsachse ( 5 ) als Schnecke 
( also schrMg Verzahnung ( 9 ) ) ausgebildet. 

Im rechten Winkel dazu befinden sich 2 hintereinander liegende 
Antriebskegelrader ( 10 ) im stSndigen Eingriff rait dieser Schnecke 
der Antriebsachse. Die beschriebenen Antriebskegelrader ( 10 ) sind 
fest mit den aus dem Gehause tretenden BUrstenantriebselementen 
( 11 ) verbunden,wodurch erreicht wird, da3 diese jetzt in Dreh- 
bewegung versetzt werden. 

Diese BUrstenantriebselemente ( 11 ) sind dreiarmig und kegelig 
gearbeitet. Diese Rotation kann durch den Kombischalter ( 17 ) 
ein oder ausgeschaltet werden. Zusatzlicb ist ein Drehschalter 
zur stufenlosen Geschwindigkeitsregulierung ( 18 ) eingebaut. 
Als Sicherungseinrichtung ist ein herkommlicher elektrisch 
arbeitender tlberlastungsschutz vorgesehen, welcher das Gerat 
bei tJberlastung automatisch abschaltet. 



Auswechselbare BUrsterininhei*? - Fig. V f * : 



Um fUr jede Person, die dieses Ger&t benutzen mbchte eine 
eigene BUrsteneinheit zu erhalten, wurde diese leicht aus- 
wejhselbar gestaltet. 

Die BUrsteneinheit besteht im wesentlichen aus der aus Kunst- 
stoff bestehenden Tragerplatte ( 22 ) in der drehbar gelagert 
die beiden aus Kunstoff bestehenden topffSrraigen BUrsten ( 13 ) 
eingearbeitet sind. Diese topffBrmigen BUrsten besitzen im 
unteren Teil und zwar in H8he der BUrstentragerplatte innen 
je 6 runde Antriebsstift ( 16 ) zur Aufnahme der BUrstenantriebs- 
elemente ( 11) .Die Borstenanordnung der topff ormigen BUrsten ist 
folgende : am Sufleren Rand der BUrsten befinden sich senkrecht 
zur BUrstentragerplatte ( 22 ) stehende, weiche Borsten ( 19 ), 
welche hauptsachlich zur Massage des Zahnfleisches dienen. Im 
V/echsel zu diesen senkrecht zur BUrstentragerplatte stehenden 
Borsten befinden sich vom aufceren BUrstenrand und vom inneren 
BUrstenrand kommend vf ormig stehende Borsten ( 20 ) t welche 
hauptsachlich zur Reinigung der Zfihne dienen und durch die 
V Stellung gut die ZahnzwischenrMume reinigen. 

Vorteil der topffBrmigen BUrsten 

Die Drehung der topff brmigen BUrsten beinhaltet jede nur denk- 
bare Bewegung, die man mit einer herkbmmlichen ZahnbUrste aus- 
ubern konnte. Beobachtet man nSmlich jeweils nur ein BUrsten- 
segment an einer Stelle, so kann man feststellen, da/3 jede 
beobachtete Stelle eine Bewegung in eine andere Richtung machir, 
namlich eine beobachtete Stelle nach oben wahrend die gegenUber- 
liegende Stelle sich nach unten bewegt, oder eine Stelle nach 
links wahrend sich die gegenUberliegende Stelle nach rechts be- 
wegt u.s # w.. 

Da also alle Bewegungsrichtungen in dieser Rotation der BUrsten 
enthalten sind ist es nicht mehr erforderlich das dieses Zahn- 
reinigungsger&t anstrengend und ermUdend per Hand rhythmisch 
bin- und herbewegt werden muB. Es ist lediglich noch ein funren 
des Zahnreinigungsgerates entlang der Zahnreihe notig. 



Inbetriebnahme des Zahnreinigungsgerates 



Die auswechselbare BUrsteneinheit wird zuerst am vorderen Teil 
der BUrsteneinheitsaufnahme unter den Niederhalter ( 23 ) gesteckt, 
dann wird die ganze BUrsteneinheit ( 5 ) herunter gedrUckt, wobei 
diese im hinteren Teil an den KleraraverechluS ( 14 ) kommt. 
Durcb die schrSge Kante des Klemmverschlufles ( 14 ) und durch 
die scbrage Kante der BUrstentrMgerplatte ( 22 ) wird mlihelos 
die entgegenwirkende Pederkraft der Feder fllr den KlemmverschluB 
( 15 ) Uberwunden. Sobald die BUrsteneinheit ( 5 ) ganz herunter 
gedrUckt ist, schiebt sich der KlemmverschluS ttber die BUrsten- 
trSgerplatte und halt diese im Zusammenspiel mit dem Nieder- 
halter nach oben hin fest, Seitlich arretiert wird die BUrsten- 
einheit durch den vorn und hinten an der BUrsteneinheiteaufnahme 
angebrachten Arretierungsnasen ( 12 ) f welche in die an der BUrsten- 
tragerplatte befindlichen Aussparrungen ( 24 ) fassen, 
Durch die keglich gearbeiteten BUrstenantriebselemente ( 11 ) ist 
ein einlegen der BUrsteneinheit ohne ein Verklemmen Oder Verhaken 
gewsttirleistet. Wenn die BUrsteneinheit wie beschrieben eingesetzt 
wurde ist das komplette Zahnreinigungsgerat einsatzbereit • 
Es kann Uber den Kombischalter ( 17 ) ein und ausgescbaltet werden 
Perner kann die Geschwindigkeit stufenlos durch den Drehschalter 
( 18 ) geregSlt werden. 

Nach der Zahnreinigung kann die auswechselbare BUrsteneinheit 
mUhelos nach Zurtickziehen des Klemmverschlusses ( 14 ) heraus- 
genommen warden. 

Urn zu verhindern das bierbei die Pingernagel oder ein sonstiger 
Gegenstand benutzt werden mu/3 t wurde das Gehause an einer Stelle 
der BUrsteneinheitsaufnahme seitlich verjUngt, damit ein Pinger 
mtthelos unter die BUrsteneinheit fassen kann urn diese herauszu- 
nehmen. 

Nach der Zahnpflege wird das Zahnreinigungsgerat in einen Wand- 
halter gestelle, welcher gleichzeitig das induktiv arbeitende 
Ladegerat f Ur cfen aufladbaren Akkumulator ( 3 ) entb&lt. 
Die auswechselbaren Bursteneinheiten werden dann unter einer Klar- 
sichthaube am Wandhalter sauber und hygienisch abgelegt. 
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Zeichnungslegende 

Fig. I Zahnreinigungsgerfit ( Seicenansicht ) 

Pig, II ZahnreinigungsgerSt ( Draufsicht mit Bttrstenaufsatz ) 

Pig. Ill ZahnreinigungsgerSt ( Querschnitt ohne Bttrstenaufsatz ) 

Pig. IV auswechselbare BUrsteneinheit ( Querschnitt ) 

Pig. V auswechselbare BUrsteneinheit ( Draufeicht ) 

Pig. VI Zahnreinigungsgerat ( Draufsicht ohne Bttrstenaufsatz ) 

1 Gehfiuse 

2 Elektromotor 

3 aufladbarer Akkumulator 
4- Getrlebezahnr&der 

5 Antriebsachse 

6 Lager fttr Motorwelle und Antriebsachse 

7 Mittellager flir Antriebsachse 

8 Endlager .fUr Antriebsachse 

9 Schr&gverzahnung der Antriebsachse ( Schnecke ) 

10 Antriebskegelrad ( schrag verzahnt ) 

11 Btirstenantriebselemente ( 3armig , kegelig ) 

12 Arretterungsnasen fUr BUrsteneinheit 

13 Bttrstenkorper ( TopffBnoig ) 

14 Klemmverschlufl zur Befestigung der BUrsteneinheit 

15 Peder fttr KlemmverschluS znr Bestestigung der BUrsteneinheit 

16 Runde Antriebsstifte zur Aufnahme der Btirstenantriebselemente 
( je BUrste 6 Stttck ) 

17 Kombischalter zura Ein- und Ausschalten 

18 Drehschalter zur stufenlosen Geschwindigkeitsregulierung 

19 Sekrecht zur TrSgerplatte stehende Borsten 

20 V f{5rmig zur TrMgerplatte stehende Borsten 

21 Motorantriebswelle 

22 Bttrstentr&gerplatte 

23 Niederhalter fUr BUrsteneinheit 

24 Aus s p ar rung 
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1 . Zahnreinigungsger&t mit elektromotorischem Antrieb 
dadurch gekennzeichnet. dafl am 
vorderen Ende des aus Kunststoff hergestelltem lang- 
lichem G^ehftuses ( 1 ) eine auswechselbare Bttrsten- 
einheit I IV u. V ) angebracht 1st. 

2. Zahnxeinigungsgerat nach Anspruch 1 
dadurchgekennzeicnnet, dafi die 
topffBrgiigen Bttrsten ( 13 ) mit Borsten aus Kunststoff 
eine unterschiedliche Borstenstellung aufweisen und 
zwar Abwechseld im Kreissinn einmal VfSrmig I 20 ) und 
einmal senkrecht ( 19 ) zur Bttrstentr£gerplatte ( 22 ) 
etehend # 

ZahnreinigungsgerSt nach Anspruch 2 

dadurch gekennzeichnet, daB im 

FuBbereich der topfformigen Bttrsten innenliegend je 

6 runde Antriebsstifte ( 16 ) zur Aufnahme der Bursten- 

antriebselemente I 11 ) angebracht sind. 

4. Zahnreinigungsgerat nach Anapruch 3 
dadurch gekennzeichnet, daB die 
heiden topffbrmigen utirsten I 13 ) drehbar auf einer 
BttrstentrSgerplatte aus Kunststoff I 22 ) befestigt sind 
und somit eine auswechselbare Bttrsteneinheit ( IV und V ) 
bilden. 

5. Zahnre.Vnigungsgerat nach Anspruch 4 
dadurchgekennzeichnet. daB die 
auswechselbare Bttrsteneinheit ( IV und V JlBsbar mit 

2 aus dera Geh&use des Zahnr e inl gungsge r&t e s herausragenden 
3armigen-, kegeligen Bttrstenantrie'feselementen t 11 ) ver- 
bunden sind* 

6. Zahnreinigungsger&t nach Anspruch 5 

dadurch gekennzeichnet, daB zur seit- 

lichen Arretierung der ausv/echselbaren Bttrsteneinheit I V u, IV ) 

am vorderen und am hinteren Ende der Bttrsteneinheitsauf- 

nahme Arretierungsnasen angebracht sind { 12 ), welche in 

die Aussparrungen { 24 ) der Bttrsteneinheit ( IV u. V ) 

fassen, 

7. Zahnreinigungsgerat nach Anspruch 6 

dadurch gekennzeichnet, daB zur Befiest- 
igung der auswechselbaren Bttrsteneinheit I IV und V ) am 
vorderen jsnde der Bttrsteneihheitsaufnahme ein iiiederhalter 
( 23 ) und am hinteren Ende der Bttrsteneinheitsaufnahme 
ein KlemraverschluB mit Peder ( 14 und 15 ) angebracht sind, 

8* Zahnreinigungsgerat nach Anspruch 7 

dadurch ge keanzeichnet, daB die beiden 
aus dera Gehause des Zahnreinigungsgerates herausragenden 
3arraigen, kegeligen Bttrstenantriebselemente drehbar gelagert 
sind und mit je einem im GehSuse des Zahnreinigungsgerates 
gelagertem Antriebskegelrad ( i0 ) fest verbunden sind* 

9# Zahnreinigungsgeriilt nach Anspruch 8 

dadurch gekennzeichnet, daB die beiden 
im G: Muse des Zahnreinlgungs^er&tes gelagerten Antriebskeg 1- 
r&der ( 10 ) rechtwinkelig im st&ndigen Eingriff drehbar 
mit der schneckenformigen, voia Antriebsmotor kbmmenden An- 
triebsachse ( 5 u, 9 ) tehen und somit einen Winkeltrieb 
bilden, 
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